





2.2 Termékspecifikacio

Funkcié Specifikacio
Haromfazisti 220(-15%)~240(+10%)
Bemeneti fesziltség (V) Haromfazist 380(-15%)~440(+10%)
Tapellatas Haromfazisi 520(-15%)~690(+10%)
Bemeneti &ram (A) Lasd a 2.5 fejezetet
Bemeneti frekvencia (Hz) | 50Hz vagy 60Hz Engedélyezett tartomany: 47~63Hz
Kimeneti fesziltség (V) 0 V-t6l a bemeneti fesziiltségig
. . Kimeneti a&ram (A) Lasd a 2.5 fejezetet
Klme'netl Kimeneti teljesitmény .
paraméterek Lasd a 2.5 fejezetet
(kw)
Kimeneti frekvencia (Hz) 0-400Hz
Vezérlé izemmod SVPWM(V/F), SVC (Vector control)
Maximalis k|n_16netl 400HzZ
frekvencia
Allithat6 sebesség arany | 1:200
Muszaki G tipus:
parameéterek Névleges aram 150%-a: 1 perc
. .z Névleges aram 180%-a: 10 méasodperc
Tukerhelhetéség Névleges aram 200%-a: 1 mésoderc
P tipus:
Névleges aram 120%-a
Sorkapocs b}emeneu <2ms
felbontasa
Analég be[nenet < 20mV
felbontasa
Anal6g bemenet 2db. 0~10V/0~20mA(AIL,AI2) és 1db. -10~+10V (AI3)
Analdg kimenet 1db. 0~10V/0~20mA
Digitalis bemenetek 4+1db. bemenet
Digitalis kimenet 1db. frekyencia kimenet(max 50kHz), 1db. Y open
collector kimenet
Vezérlés 2db. relé kimenet
Relé kimenet RO1A NO, RO1B NC, RO1C(k&zds)
RO2A NO, RO2B NC, RO2C(k6z0s)
Kapacitas: 3A/AC250V, 1A/DC30V
Kommunikacié Modbus (485 kommunikacio)
Frekvencia beallités Digitalis beallitds, analég beallitas, elére beallitott
sebességek, PID beallitas, MODBUS kommunikacid, sth.
Sebesség detektalas Finom Ujrainditas forgé motor esetén
Automatikus feszultség Stabilan tartja a kimeneti fesziltséget, ha a halézati
beéllitas fesziltség ingadozik
Védelem Tobb mint 30 fajta védelem
Szerelhet8ség Falra szerelheté
Kérnyezeti hémérséklet -10~50°C, 40°C felett csokkentse a levett teljesitményt
Hités Léghités, beépitett ventilatorral
Egyéb Fékegység 30kW-ig beépitett , 37kW-tdl kiilsé fékegység opcid
DC-reaktor Opcionalis
Fékellendllas Opcionalis és kiilsé
EMC-sz(iré Beépitett C3-as sz(ir6, opcionalis kiilsé C2 filter




2.3 Adattabla
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MODEL: MSI30MA-022-4 | gl
POWER(QOUTPUT): 2.2kW

NPUT: AC IPH 4000 + 15% T 14 47Hr-63H2
DUTPUT: AC IPH OV-400 557 OMz-400H:

BN

WA ml:-rg Ensain. dE-
LIRS TRTTE
2-1. dbra Adattabla

2.4 Tipusjeldlés

A tipusjelolés az inverterrel kapcsolatos informaciokat tartalmazza. A felhasznal6é az
inverterhez illesztett tipusjel6lé cimkén vagy az egyszer( adattablan talalhatja meg a
tipusjelolést.

MSI200A — 007G/011P — 4
© @

©)
2-2. bra Terméktipus
Mez6émegjeldlés Jelzés Ajelzés részletes leirasa Részletes tartalom
Rovidités ©) Termékrovidités MSI20, MSI100, MSI200A
Névleges ® Teljesitménytartomany % omatékil
teljesitmeény (+ Terhelés tipus) 4

P - valtozé nyomatéku

2: 220(-15%)~240(+10%)
Feszlltségszint ©) Bemeneti fesziltség 4: 380(-15%)~440(+10%)
6: 520(-15%)~690(+10%)

2.5 Névleges miiszaki adatok

Allandé nyomaték Valtozé nyomaték
Kimeneti Bemeneti Kimeneti Kimeneti Bemeneti Kimeneti
Tipus
teljesitmény aram aram teljesitmény aram aram
(kw) (A) (A) (kW) (A) (A)
MSI200-0015G-4 15 5.0 3.7
MSI200-002G-4 2.2 5.8 5
MSI200-004G/005P-4 4 13.5 9.5 5.5 19.5 14
MSI200-005G/007P-4 5.5 19.5 14 7.5 25 18.5




Alland6 nyomaték

Valtozé nyomaték

Kimeneti Bemeneti Kimeneti Kimeneti Bemeneti Kimeneti
Tipus

teljesitmény aram aram teljesitmény aram aram

(kw) (A) (A) (kW) (A) (A)

MSI200-007G/011P-4 7.5 25 18.5 11 32 25
MSI200-011G/015P-4 11 32 25 15 40 32
MSI200-015G/018P-4 15 40 32 18.5 47 38
MSI200-018G/022P-4 18.5 a7 38 22 56 45
MSI200-022G/030P-4 22 56 45 30 70 60
MSI200-030G/037P-4 30 70 60 37 80 75
MSI200-037G/045P-4 37 80 75 45 94 92
MSI200-045G/055P-4 45 94 92 55 128 115
MSI200-055G/075P-4 55 128 115 75 160 150
MSI200-075G/090P-4 75 160 150 90 190 180
MSI200-090G/110P-4 90 190 180 110 225 215
MSI200-110G/132P-4 110 225 215 132 265 260
MSI200-132G/160P-4 132 265 260 160 310 305
MSI200-160G/185P-4 160 310 305 185 345 340
MSI200-185G/200P-4 185 345 340 200 385 380
MSI200-200G/220P-4 200 385 380 220 430 425
MSI200-220G/250P-4 220 430 425 250 485 480
MSI200-250G/280P-4 250 485 480 280 545 530
MSI200-280G/315P-4 280 545 530 315 610 600
MSI200-315G/350P-4 315 610 600 350 625 650
MSI200-350G/400P-4 350 625 650 400 715 720

MSI200-400G-4 400 715 720
MSI200-500G-4 500 890 860




2.6 Struktara diagram
Alabb talalhat6 az inverter miiszaki abraja (vegylnk példaul egy 2,2 kW-os invertert).

2-3. &bra Termék strukturadiagram

Jelolés Név Funkcio
1 Kezel6 felllet port A kezeld felilet csatlakoztatasara szolgal
2 Burkolat Ovja a belsé alkatrészeket és dsszetevéket
Lasd a Kezel6 felllet izemeltetése fejezetet a részletes
3 Kezel6 fellilet
informaciokért
4 Ventilator Lasd a Karbantartas fejezetet a részletes informaciokért
5 R&gzité fil Az inverter felszerelésére szolgal
A vezérl6 aramkor és a teljesitmény elektronika
6 Kabel csatlakoz6
csatlakoztatasara
7 Adattabla Lasd Tipusjelolés fejezetet részletes informaciokért
Opciondlis alkatrész. Hasznalataval megné az inverter
8 Oldal fedél védettségi szintie, azonban a belsé hémérséklet is
emelkedni fog, ezért a teljesitményét le kell értékelni.
9 Vezérlé aramkor Lasd az Elektronikai beszerelés fejezetet
10 F6 aramkor Lasd az Elektronikai beszerelés fejezetet
11 Kabel bevezetés A6 aramkor kabeleinek csatlakoztatasahoz
12 POWER jelzés Jelzi, ha az inverter feszlltség alatt van.
13 Rovid adattabla Specidlis alkalmazasnal

14

Also6 burkolat

Ovja a belsd alkatrészeket és dsszetevoket




3 Beszerelési Utmutatasok

3.1 Mechanikai beszerelés

3.1.1 Beszerelési kdrnyezet

A beszerelési kdrnyezet gondoskodik az inverter teljesitményérdl és hosszu tava stabil
mikodésrél. Az alabbiak szerint ellendrizze a beszerelési kdrnyezetet:

-10°C ~ +40°C, a hémérséklet valtozasi arany legfeliebb
0,5°C/perc.
Ha az inverter kornyezeti hémérséklete 40°C felett van, akkor 1°C-
ként 3%-kal csokkentse a berendezés teljesitményét.
Nem javasolt az inverter hasznalata, ha a kdrnyezeti hémérséklet
meghaladja a 60°C-ot.
A berendezés megbizhatésaganak novelése érdekében ne
mikodtesse az invertert, ha a koérnyezeti hémérséklet gyakran
Kornyezeti valtozik.
hémérséklet Kérjuk, gondoskodjon hiitéventilatorrél vagy légkondicionalérél a
belsd kornyezeti hémérséklet eldirt érték alatt tartasa érdekében,
ha az invertert zart térben, példaul vezérl6szekrényben
Uzemelteti.
Amikor a hémérséklet tul alacsony, és ha az invertert hosszas
Uzemszunetet kdvetéen az Gjboli izembehelyezéshez Ujra kell
inditani, akkor biztositson megfeleld fitéberendezést a belsé
hémérséklet noveléséhez, ellenkezé esetben a berendezés
kérosodhat.
RH=90%
Lecsapddas nem engedélyezett.
A maximalis viszonylagos légnedvesség maximum 60% legyen
korroziv 1égkor esetén.

Térolasi -40 °C~ +70°C, a hémérséklet-valtozas mértékének 1°C/percnél
hémérséklet kisebbnek kell lennie
Az inverter beszerelési helyének:
tavol kell lennie az elektroméagneses sugarzasi forrasoktol;
tavol kell lennie szennyezé hatasu légnemi anyagoktol, példaul
korroziv gaz, olajkdd és gyulékony géaz;
gondoskodjon arrél, hogy idegen testek, példaul fémpor, por, olaj
vagy viz ne kerilhessenek az inverter belsejébe (ne szerelje az
invertert gyulékony anyagokra, példaul fara);
tartsa tavol a kdzvetlen napfénytél, olajkddtél, g6ztdl és vibraciot
kifejté kdrnyezettél.
1000m alatt
Amennyiben a tengerszint feletti magassag 1000m felett van,
akkor 100m-enként 1%-kal cstkken az effektiv teljesitményt.
Vibréacio < 5,8m/s?(0,69)
Az invertert all6 poziciéban kell beszerelni a megfelelé hitési
hatés elérése érdekében.

Légnedvesség

Uzemkérnyezet
feltételei

Tengerszint feletti
magassag

Beszerelés iranya




Megjegyzés:
4 A MSI200 sorozatu invertereket tiszta és szelléztetett kdrnyezetbe kell
beszerelni a helyiség besoroldsanak megfeleléen.
@ A hitélevegdnek tisztanak, valamint korroziv anyagoktél és elektromosségot
vezetd portdl mentesnek kell lennie.

3.1.2 Beszerelés iranya

Az invertert falra vagy szekrénybe lehet szerelni.

Az invertert fligg6leges pozicidban kell beszerelni. Ellendrizze a beszerelés helyét az
alabbi eléirdsok alapjan. A keret részleteiért lasd a mellékletben Iévé Méretrajzok
fejezetet.

3.1.3 Beszerelés modja
Az inverter falra is szerelhetd:

e

il
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Wall mounting

3-1 abra Beszerelés médja
(1) Jeldlje meg a furat helyét. A furatok helyét a mellékletben talalhaté méretrajzok jelolik.
(2) Rogzitse a csavarokat vagy csapszegeket a megjeldlt helyeken.
(3) Helyezze a frekvenciavaltét a falra.
(4) HUzza meg erésen a falban levé csavarokat.

3.1.4 Szerelés helye




3-2 abra Szerelés helye
Megjegyzés: B, C és D minimalis mérete minimum 100mm.

3.2 Szabvanyos bekotés

3.2.1 Féaramkor kapcsoléasi rajza

Braking resister

v [PB @

Single phase 2200
optinal

The inverters<30kW
3 phase __
S0/EDHz

Shngle phase 220v AL &
aptinal

R The invertersz3TkW

3-3 diagramm Féaramkor kapcsolasi rajza
Megjegyzés:

@ A biztositék, a DC reaktor, a fékegység, a fékellenallas, a bemeneti reaktor, a
bemeneti sz(ir6, a kimeneti reaktor, a kimeneti sz(iré opcionalis részek. Lasd a
Periférias opcionalis alkatrészek fejezetet a részletes informéaciokért.

@ Al és Al opcionalis

@ P1 és a(+) gyarilag rovidre van zarva, ha szikséges DC reaktor, ezt az
atkotést el kell tavolitani!
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3.2.2 Féaramkor kivezetésének abraja
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Fig 4-9 4~5.5 kW
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Fig 4-10 7.5~11kW
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Fig 4-11 15~18kW
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Fig 4-12 22~30kW

Fig 4-13 37~55 kW
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Fig 4-14 75~110kW

Fig 4-15 132~200kW
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Fig 4-16 220~315kW
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Fig 4-17 350~500kW
KIV?;FIES Kivezetés neve Funkcié

P 3-fazisi AC bemeneti csatlakozd, melyet &ltalanosan a
S F6éaramkdr tap bemenete . " ~ "
T tapellatassal kdtnek dssze.
y 3-fazisi AC kimeneti tlakoz6, melyet a motorral kdtnek
\Y Az inverter kimenet L azisu enetl csatiakozo, melyet a motorral koine

ossze.
W
PB S alla
Fekellerjallas PB és (+) a kulsé ellenallashoz vannak kapcsolva.
(+) csatlakozokapocs
P1 DC reaktor 1. laba
) DC reaktor 2. laba/ fékmodul 1.|30kW folott fékegység és DC reaktor csatlakoztatasara
laba szolgal
O] Fékmodul 2. laba
@ Foldelési csatlakozé Minden ) berendezés  rendelkezik  szabvanyos PE
csatlakozokapoccsal.

Megjegyzés:

@ Ne hasznéljon aszimmetrikusan gyartott motorkabelt. Amennyiben arnyékolt
kabelt hasznal, az arnyékolast csatlakoztassa a motor és az inverter foldelési
pontjahoz is.

€ A motor vezetéket, bemeneti tapvezetéket és a vezérld vezetéket kilon
vezesse.




3.2.3 Csatlakozék bekotése a féaramkorben

1. Rogzitse a bemeneti tapvezeték foldelését az inverter foldelési csatlakozojara (PE)
360 fokos foldelési technikaval. Csatlakoztassa a fazisokat az R, S és T
csatlakozokapcsokhoz, és rogzitse.

2. Hazza ki a motorvezetéket, és csatlakoztassa az arnyékolast az inverter foldelési
csatlakozokapcsahoz, 360 fokos foldelési technikaval. Csatlakoztassa a motorkabelt az
U, V és W csatlakoz6kapcsokhoz, és rogzitse.

3. Csatlakoztassa az arnyékolt kdbellel ellatott opcionalis fékellenallast a kijelolt helyre,
az el6z6 lépésben meghatarozott eljaras szerint.

4. Rogzitse a vezetékeket az inverteren kivil mechanikusan.

—re . bl grraie T b

TR
32 [—
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360 fokos foldelési technika



3.2.4 A vezérlé aramkor kapcsolasi rajza

sMultl-rfunction Input l!ll"'I(:L'aJ 1 51

v
Multi-rgnction Input termpngl 2 | 52

Multl-thrction Input tErmjnfl 3 | 53

n At AD
0 o oA
| SN O-1VID-20mA

Multl-fgnction Input férmpmEt=—|—5z

Multi-fgnecilen Input fermjnpl 5 | 8§
—

Mult-rgnciion Input termingl & a6

—tincion Mot terminb 7 [B oo e
Multi-rgnesian input termin 57 v | ano o] (A2 Chrt A
Multi-rfnetien input termjnal 8 | ga

s

AT

High-spesf pulse Input colipgion

HD1 —
Electrgde open Input selpction . open callector ouput
o [CME

Py
| HDo
azaqy —
FE High-Epeed pulse Input collection
L * arg electroge cpen Input selectian
= 1 CME

1 T o

-
+10W Power supply
Al
- }40 1
alz L
E,- ap 024
i = oND }
RO 2
-0V exlemalJ |_ PE i
1

3-5 &bra A vezérlé aramkor kapcsolasi rajza
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3.2.5 A vezéraramkor bekotési rajz
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3-6 abra A vezéraramkor huzalozasa

= |

Terminal
Description
name
+10V | Helyi tapellatas +10V
All 1. Analég bemenetek: Al1/AI2 feszlltség vagy aram bemenet:
Al Tartomany: 0~10V/0~20MA;
All bemenet tipus(fesziltség/aram) a J3 jumperrel valasztva;
Al2 bemenet tipus(fesziltség/aram) a J4 jumperrel valasztva;
Al3:-10V~+10V
2. Input impedancia:
AI3 feszlltség bemenet: 20kQ;
aram bemenet: 500Q
3. Felbontas: 5mV  amikor 10V az 50Hz-et jelenti
4. Hiba +1%, 25°C
GND | +10V null potencidl
AO1 | 1.Analég kimenetek:0~10V vagy 0~20mA;
AO1 kimenet tipus(feszultség/aram) a J1 jumperrel valasztva;
AO2

AO2 kimenet tipus(fesziltség/aram) a J2 jumperrel valasztva




‘ 2. Hiba £1%,25°C

Terminal e
Description
name

RO1A RO1 relé kimenet, RO1A - nyitott, RO1B - zart,

RO1B ROI1C - k6z6s csatlakozé

RO1C Terhelhetéség: 3A/AC250V,1A/DC30V

RO2A RO2 relé kimenet, RO2A - nyitott, RO2B - zart,

RO2B RO2C - kozos csatlakozé

RO2C Terhelhetéség: 3A/AC250V,1A/DC30V




Terminal

Description
name
J_ PE Foldelés
.". Biztositja a digitalis bemenetek tapellatasat, ha nem kilsé forrasrol
[l
" PW vannak taplalva.
i i Fesziltség szint: 12~24V
[
! h oav A frekvenciavalté altal biztositott tapellatas a felhasznald szamara,
[ |
1! max 200mA .
[
. COM | +24V kbzos pont
1 1
J;—:— S1 | Digitalis bemenet 1
_/: 1 1. Bels6 impedancia:3.3kQ
| ey
—/.T S2 Digitalis bemenet 2 2. 12-30V
1
,I_'_I S3 Digitalis bemenet 3 | 3. Valaszthatdé NPN vagy PNP kétiranyu
1
—/E—:— s4 | Digitalis bemenet 4 | PEMenetek
v 4. Max. input frekvencia:1kHz
J: i S5 Digitalis bemenet 5 5. Mindegyik programozhaté digitalis
1
:—:— S6 Digitalis bemenet 6 | bemenet. A felhasznalok bedllithatjadk a
! z s
_/:_:_ s7 Digitalis bemenet 7 csatlakozokapocs funkcidit a
J‘ h funkcidkddok segitségével.
. S8 Digitalis bemenet 8
1
1
J—ﬁ— HDI Nagyfrekvencias bemenet
U
Max. input frekvencia: 50kHz
Terminal
Description
name
1. Digitalis kimenet:200mA/30V
HDO )
2. Output frekvencia:0~50kHz
COM | +24V koz06s pont
cME |AHDO és az Y1 kdz6s pontja, gyarilag révidre zarva a COM-mal
1.Digitalis kimenet:200mA/30V
Y
2.0utput frekvencia:0~1kHz
485+ | 485 communikécids interfész és 485 differential signal interfész
Szabvany 485 communikacios interfész, hasznaljon sodort érparu
485-

vagy arnyékolt kabelt.
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Az NPN vagy a PNP moéd kivalasztasahoz haszndlja az ,U” athidalét az alabbi abrak
szerint.

Szintén ,U" athidaléval valaszthat a kilsé ill. a belsé tapellatas kivalasztasahoz.

Gyari alapbeédllitas NPN és belsé tap hasznalata.
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4. Kezel6 felllet mikodtetési madja

| T
E ST ol gy (TR e |

PNP mod

A kezel6 felulet segitségével vezérelheték a MSI200 sorozat invertereit, illetve onnan
olvashatdk le az allapotra vonatkozé adatok és ott allithatok be a paraméterek.

4-1 abra Kezel6 felllet
Megjegyzés: M3-as csavarokkal rogzitse a kiilsé kezelé felulet.

Ssz

Név

Leiras

Allapot
LED

RUN/TUNE

Ha a LED nem vilagit, akkor azt jelenti, hogy az
inverter ledllitott allapotban van; ha a LED villog,
akkor az inverter a paraméterek automatikus
hangolasa allapotaban van; ha a LED vilagit, akkor
az inverter futasi allapotban van.

FWD/REV

FED/REV LED

Ha a LED nem vilagit, akkor az azt jelenti, hogy az
inverter eléreforgasi allapotban van; ha a LED
vilagit, akkor az inverter hatraforgési allapotban van




Ssz

Leiras

LOCAL/REMOT

Ha a LED nem vilagit, az inverter vezérlése a kezeld
feltletrél torténik;

ha a LED villog, akkor az inverter vezérlése a
sorkapcsokon keresztul torténik;

ha a LED vilagit, akkor az inverter vezérlése
kommunikacion keresztil torténik;

TRIP

Hibajelz6 LED

Amikor a LED Vvilagit, akkor az inverter hiba
allapotban van; ha a LED nem vilagit, akkor normal
allapot all fenn; ha a LED villog, akkor az azt jelenti,
hogy az inverter tllterhelési riasztas elétti allapotban
van.

Mértékegy
ség LED

Az aktualisan megjelenitett mértékeg

ységet jelenti

Hz Frekvencia mértékegysége

A Aramerésség mértékegysége

\% Fesziltség mértékegysége

RPM Fordulatszam mértékegysége

% Széazalék

Digitalis
potméter

All-nek felel meg.

Gombok

Programozasi
gomb

Belépés, ill. kilépés az elsé szintl men(ibél, valamint
gyors paraméter eltavolitas

Belépési
gomb

Belépés a menibe,
Paraméter-jévahagyas

FEL gomb

Fokozatosan ndveli az adatot vagy a funkciékédot

LE gomb

Fokozatosan csokkenti az adatot vagy a
funkciokodot

Jobbra tolas
gomb

Jobbra mozgatas a kijelz6 paraméter
kivalasztasahoz all6 és futas izemmaodban.
Kivalasztia a paramétermodosité szamot a
paraméter médositasa kozben

Futtatds gomb

Ezt a gombot az inverteren hasznaljuk, gombvezérlé
izemmaodban

Ezt a gombot megdllitAsra hasznaljuk futasi
Uzemmaodban, és a P07.04 funkcidkdd alapjan van
Stop/ .
) I korlatozva
Visszaallitas . PP .
omb Ezt a gombot az Osszes vezérlési Uzemmod
g visszadllitdsara hasznaljuk hibajelzést mutato
allapotban
QLIck Ennek a gombnak a funkciojat a P07.02 funkciokod
0G Gyors gomb A
o hagyja jova.




4.2 Kezel6 felllet mikodtetése

Az inverter a miveleti panel altal mikddtethetd. Lasd a funkciokodok részletes felépitési
leirasat.

4.2.1 Hogyan moédositsuk az inverter funkciokdodjait

Az inverter haromszint( meniivel rendelkezik, melyek a kdvetkezok:

1. A funkciékod csoportszama (elsészintl men)

2. A funkciokad fule (méasodik szintl meni)

3. A funkcidkdd beallitott értéke (harmadik szintl men)

Megjegyzések: Ha lenyomja a gombot, vagy a gombot, akkor
vissza tud térni_a harmadik szinti menibél, a masodik szintibe. A kilénbség a
kovetkezd: a gomb lenyomasa elmenti a bedllitott paramétereket a
vezérlépanelbe, és aztan visszatér a masodik szintii meniibe, mikbzben automatikusan
atvalt a kovetkezé funkciokodra; mig a gomb lenyoméasa kézvetlenil
visszavisz a masodik szinti menibe, a paraméterek elmentése nélkil, és az aktualis
funkciokédban marad.

A harmadik szintd menu alatt, ha a paraméter nem rendelkezik villogo résszel, az azt
jelenti, hogy a funkciékddot nem lehet megvaltoztatni. A lehetséges magyarazatok a
kovetkezék:

1) Ez a funkci6ékéd egy nem modosithaté paraméter, példaul egy aktudlis észlelt
paraméter, miveleti nyilvantartasok, és igy tovabb;

2) Ez a funkciékéd nem médosithato futtatasi allapotban, csak ledllitott allapotban.
Példaul: Allitsa at a P00.01 funkciékadot 0-rél 1-re.

- o
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Al diit ik ™ _ ol k- The upit is tﬂlnkmg
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The unit is blinking
Note:when setting, F=land “[¥] can be used to shift and adjust.

4-3 dbra A modositott paraméterek vazlatrajza
5. Funkciéparaméterek

A MSI200 inverter sorozat funkcioparaméterei 30 csoportra vannak osztva (P00~P29)
funkciéjuk szerint, melyek kozul P18~P28 a gyartd részére fenntartott. Minden
funkcidcsoport tartalmaz bizonyos funkciékédokat. Példaul “P08.08" a nyolcadik
funkciékddot jelenti a P8-as funkciécsoportban, a P29 csoport gyarilag fenntartott, ezért
a felhasznalék nem férhetnek hozza.

Az aldbbi tablazatban a menurendszer funkcioi talalhatoak:

Az els6 oszlop ,Funkciékod™: funkciéparaméter csoport és paraméter kddok;

A masodik oszlop ,Név”: a funkcioparaméterek teljes neve ;

A harmadik oszlop ,Paraméterek részletes utasitasai”: funkcidparaméterek részletes
leirdsa, utasitasok, illusztraciok

A negyedik oszlop ,Alapértelmezett érték™ a funkcidparaméter eredeti, gyarilag



bedllitott értéke ;
Az 6tédik oszlop ,Modositas™ a funkci6kodok mddosité karakterei (a paraméterek
vagy médosithatdak, vagy nem, vagy csak bizonyos koérilmények kdzott):
“o": azt jelenti, hogy a paraméter bedllitott értéke az all6 és futd allapotban is
madosithatd;
“o”: azt jelenti, hogy a paraméter bedllitott értéke futo allapotban nem médosithato;
“e": azt jelenti, hogy a paraméter értéke az inverter altal észlelt érték, melyet nem
lehet modositani.

Alap-
Név Paraméterek részletes utasitasai értelmezett |Mddosit

Funkcid-

kod o
érték

P00 Csoport Alapfunkcié csoport

Vélassza ki az inverter futds parancs csatornéjat!
A vezérléparancsok a kovetkez6k lehetnek: start, stop,
kiszas és hiba torlés.
0: Parancsok megadasa az inverter sajat kezeld
feliiletérdl (‘LOCAL/REMOT” nem vilagit)
A parancsokat a kezelé felileten 1évé [RUN], [STOP/RS
gombok altal hajtja végre az inverter.
, Allitsa be a multifunkciondlis [QUICK/JOG| gombot a
Futas parancs L )
P00.01 FWD/REV(]| funkciéra (P07.02=3), hogy megvaltoztassa a 0 o
csatorna . ) ;
futasi iranyt; nyomja le a és [STOP/RST| gombokat
egyszerre, a futtatds kozben, hogy a motor szabad
kifutassal alljon le.
1 Parancsok megadasa a sorkapcsokrol

([LOCAL/REMOTY villog)

2: Parancsok megadasa kommunikéciés csatornan

keresztiil (LOCAL/REMOT]" vilagit)

Ez a paraméter hasznélhaté az inverter maximalis kimeneti
frekvenciajanak bedllitdsahoz. A felhasznaléknak tgyelnitik

Max. kimeneti ) . L. o
P00.03 X kell erre a paraméterre, mivel ez a futasi frekvencidk, ill. a 50,00Hz @
frekvencia L o R
felfutasi és lefutasi értékek alapja

Beallitasi tartomany: P00.04~400,00Hz

A futasi frekvencia felsé hatara az inverter kimeneti
A futasi frekvencidjanak felsé hataraval esik egybe, igy kisebb vagy
P00.04 | frekvenciafelsé | egyenlé a maximalis frekvenciéval. 50,00Hz @
hatéarértéke Beadllitdsi  tartoméany:P00.05~P00.03  (Max. kimeneti
frekvencia)

Afutasi frekvencia alsé hatéra.
Amennyiben a frekvenciaforras(pl.: potméter) &ltal beallitott
frekvencia kisebb, mint az itt beéllatott érték, akkor az

A futési

frekvencia als6 | . . » X
L inverter ezen a minimum frekvencian fog futni.
P00.05 hatarértéke R . . ) ) i . 0,00Hz @
- Megjegyzés: Max. kimeneti frekvencia 2 Frekvencia felsé
(minimum

frekvencia)

hatéarértéke = Frekvencia alsé hatarértéke
Beallitasi tartoméany:0,00Hz~P00.04 (A futési frekvencia
felsé hatarértéke)




Funkcié-
kéd

Paraméterek részletes utasitasai

Alap-
értelmezett
érték

Médosit

P00.06

LA” frekvencia-
parancs
forrdsanak
kivalasztasa

P00.07

,B” frekvencia-
parancs
forrdsanak
kivalasztas

0: Frekvencia megadasa a kezel6 fellilet gombjairél

A P00.10 funkciékéd megadja az alap frekvencia értékét (ha
ezen nem moédosit, ez megegyezik a P00.04.)

1: Analég All bedllitas - frekvencia megadasa a kezel6
feltlet potméterérdl.

2: Anal6g Al2 bedllitas — frekvencia megadasa az analég
bemenetrél.

3: Analég Al3 bedllitas

Az All és Al2 vagy fesziiltség, vagy &ram bemenet lehet
(0~10V vagy 0~20mA), amit jumperrel lehet allitani.
Megjegyzés: amikor az analég AIT/AI2 a 0~20mA
bemenetet valasztia, akkor a 20mA-hez megfelelé
fesziiltség 10V.

Az anal6g bemeneti bedllitds 100,0%-a elére
irdnyban meghatérozott maximalis
frekvencianak (P00.03 funkciékéd), mig a -
100,0% a hétra iranyban meghatéarozott
maximalis frekvencianak (P00.03 funkciokéd)
felel meg.

4: Magas sebességii bemenet

Allitsa be a P05.00. és a P05.49. paramétert!

5: Egyszerii PLC beallitas

Allitsa be a P10. paraméter csoportot!

6: Tobb sebességes futas

Az inverter tobbsebességes moédban fut, ha
P00.06=6 vagy P00.07=6. Allitsa be a P05
paramétercsoport digitalis
bemeneteit(P05.01-P05.05)  tdbsebességes
futsra(16-17-18-19) és rendelien ehhez
frekvenciakat a P10 paramétercsoportban.

7: PID-vezérlés bedllitasa

Az inverter futasat a PID-vezérl§ allitja.

Ha P00.06=7 vagy P00.07=7 szilkséges a PID
bedllitasokat elvégezni a P09
paramétercsoportban.

8:MODBUS kommunikaciés beéllitas
Afrekvenciat a MODBUS  kommunikécio allitja be. Lasd a
P14-et a részletes informéaciokeért.

Megjegyzés: A és B frekvencia azonos bedllitdisa nem
lehetséges

P00.11

ACC idé 1

P00.12

DEC Idé 1

Az ACC id6 azt az id6t jelenti, ami az inverternek a OHz-ré6l
a  maximdlis  értékre  torténé  felgyorsuldsahoz
sziikséges.(P00.03).

DEC id6 azt az id6t jelenti, ami az inverternek a maximalis
értékrél torténd lelassuldsahoz sziikséges. Kimeneti
frekvencia OHz esetén (P00.03).

A MSI200 sorozat inverterei négy csoport ACC/DEC id6t
kulonboztetnek meg, amelyeket a PO5 paramétercsoporttal
lehet kivalasztani. Az inverter gyari alapértelmezett
ACC/DEC ideje az els6 csoport.

A P00.11 és a P00.12 beallitasi tartomanya:0,0~3600,0mp

20

20




Funkcié-
kéd

Paraméterek részletes utasitasai

Alap-
értelmezett
érték

Médosit

P00.13

Futés irdnyanak
kivalasztasa

0: Alapértelmezett iranyban fut, az inverter elérefelé fut.
FWD/REV jelz6fény nem vilagit.
1: Ellentétes iranyban fut,
FWD/REV jelz6fény vilagit.

Médositsa a  funkciékédot
atkapcsolasahoz.

az inverter hatrafelé fut.

a motor forgasiranyanak
Ez a hatds megegyezik két darab
motorvezeték felcserélésével(U,V,W).
A motor forgasiranya a kezelé felilleten a
gombbal valtoztathaté meg. Lasd a P07.02 paramétert.
Megjegyzés: Amikor a funkciéparaméter visszatér az
alapértelmezett értékre, akkor a motor jarasiranya is
visszatér a gyari alapértelmezett bedllitasra. Ezt egyes
esetekben kell

ha a

korultekintéssel hasznalni az

tizembehelyezést kovetden, forgasirany
megvaltoztatdsa nem lehetséges.
2: Hatrafelé jaras tiltasa: Specidlis esetekben hasznélhato,

ha a hatrafelé jaras tilos.

P00.14

Kapcsolasi
frekvencia
beéllitasa

¥ L T

- [

A motortipus és a kapcsolasi frekvencia kapcsolati

tablazata:

Factory setting of
Model
carrier frequency

1.5~11kwW 8kHz

15~55kwW 4kHz

Above 75kW 2kHz

A magasabb kapcsolasi frekvencia elénye: ideélis aram
hulldmforma, kis &ram harmonikus hullam és motorzaj.

A magas kapcsolasi frekvencia héatranya: a kapcsolasi
veszteség névelése, az inverter hémérsékletének novelése
és a kimeneti kapacitasra gyakorolt hatdsa. Az inverter
teljesitményét magasabb kapcsolési frekvencia esetén
csokkenteni kell. Ezzel egyidejlileg az aramszivargas és az
elektroméagneses interferencia né.

Tal alacsony kapcsolasi frekvencia alkalmazésa instabil
futast, a nyomaték csokkenését és tllfeszultséget okozhat.
A gyarté az inverterhez gyérilag megfelel6 vivéfrekvenciat
allit be. Altalanossagban véve a felhasznaléknak nem

A modellt6|
fugg




Alap-

Funkcio- . . . e . S
Kéd Név Paraméterek részletes utasitasai értelmezett |Médosit
(o]
érték
sziikséges modositani ezt a paramétert.
Amikor a hasznélt frekvencia meghaladja az
alapértelmezett  vivéfrekvenciat, akkor az inverter
teliesitményét ezen érték feletti 1k vivéfrekvencianként
20%-kal kell csokkenteni.
Bedllitasi tartomany:1,0~15,0kHz
P02 csoport 1. motor
1. aszinkron N
, A modelltél P
P02.01 motor névleges | 0,1~3000,0kW fi @
U
teljesitmény 99
1. aszinkron
P02.02 motor névleges | 0,01Hz~P00.03(a max. frekvencia) 50,00Hz @
teljesitmény
1. aszinkron A modelltél
P02.03 | motor névleges | 1~36000rpm @
fordulatszam fiigg
1. aszinkron A modelltél
P02.04 | motor névleges | 0~1200V @
fesziltség fugg
1. aszinkron A modelltél
P02.05 | motor névleges | 0,8~6000,0A @
&ram fiigg
P05 csoport Bemeneti csatlakozdkapcsok
S1 sorkapocs 0: Nincs funkcié
P05.01 funkciéjanak | 1: Eléreforgasi mavelet 1 @
kivalasztasa 2: Hatraforgasi mivelet
3: 3-huzalos vezérlés — engedélyez6 jel
S2 sorkapocs | 4: Eléreforgasi léptetes / kiszas
P05.02 funkcidjanak | 5: Hatraforgasi léptetés / kuszas 4 o)
Kivalasztasa 6: Ures sebességfokozatba kapcsolas a ledllitashoz
7: Hiba miatt alaphelyzetbe allas
S3 sorkapocs | 8: Pause
P05.03 funkci6jénak 9: Kulsé hiba bemenet 7 @
Kivalasztasa 10:Frekvencia novelése (UP)
11:Frekvencia csokkentése(DOWN)
S4 sorkapocs | 12:Frekvenciamodositasi beallitas torlése
P05.04 funkciéjanak 13:Valtés A és B bedllitas kozott 0 o)

kivéalasztasa

14:Valtas kombinaciés beéllitas és A bedllitas kdzott




L Alap-
Funkcio- . . . e . S
Kéd Név Paraméterek részletes utasitasai értelmezett [Médosit
(o]

érték

15:Valtas kombinacids bedllitas és B beallitas kozott
16: Tébbsebességes vezérld termindl 1

1
18: Tébbsebességes vezérld termindl 3
1
20: Tobbsebességes vezérlés ledllitas
21: ACC/DEC id6 opci6 1

22: ACC/DEC id6 opci6 2

23: PLC stop reset

24: PLC pause

25: PID vezérlés leallitasa

3

: Tobbsebességes vezérld termindl 2

©

: Tobbsebességes vezérld termindl 4

@

o

S5 sorkapocs P, . " ,
. 26: Keresztiranyu ledllitas(az aktudlis frekvencian megall)

P05.05 funkci6janak e o ) RO 0 @

L , 27 :Keresztirany( visszadllitas(visszatér a kozépsé

kivalasztasa i

frekvenciahoz)

28:Szamlalé visszadllitasa

29:Nyomaték kontrol tiltas

30:ACC/DEC tiltasa

31:Szamlélé kiolddja

32: Szamlalé reset

33:Atmenetileg torli a frekvenciamédositéasi beallitast

34:DC fékezés

36:Parancs csatorna valtas: kezel6 feliiletre

37: Parancs csatorna véaltas: sorkapcsokra

38: Parancs csatorna valtds: kommunikéciora

6.2.3 Hibakeresés és elharitas

Az alabbiak szerint cselekedjen az inverter meghibasodasat kdvetéen:

1. Ellenérizze, hogy a kezelé felilet mikodik. Amennyiben nem, akkor Iépjen
kapcsolatba az MS-ANTRIEBSTECHNIK irodajaval.

2. Ha nem tapasztal hibat, akkor kérjuk, ellenérizze a korabbi hibakat (P07.27-t6l), és
gy6z46djon meg arrél, hogy az ott eltarolt hibak okait megsz(intette.

3. A részletes megoldasért tekintse meg az alabbi tablazatot, majd ellendrizze a
lehetséges okokat.

4. Szlintesse meg a hibat, vagy kérjen segitséget!

5. Végezzen Ujbdl hibaellenérzést és tordlje a hibalzenetet az inverter futdsa
érdekében.



Hibakéd Hibatipus Lehetséges ok Teend6k
outl IGBT Ph-U hiba
1. Agyorsulas tal nagy mértéka.
2. IGBT modul ténkrement 1. Novelje az ACC id6t
3. Er6s kiils6 interferencia tapasztalhaté. | 2. Cserélje a teljesitmény elektronikéat
out2 IGBT Ph-V hiba 4. nem megfelelé bekotések 3. Ellenérizze a bekotéseket és a kiilsé
5. A foldelés rovidre zart, vagy a | interferencidkat
kimeneten fazisvesztés tortént.
out3 IGBT Ph-W hiba




OC1

1. A gyorsulas vagy lassulas tal nagy
mértékii.

2. A hélézat feszultsége tul alacsony.

3. Az inverter névleges teljesitménye tul

1. Novelje az ACC id6t

2. Ellenérizze a bemeneti teljesitményt
3. Vaélasszon nagyobb teljesitményi
invertert

4. Ellendrizze, hogy a terhelés nem zart-e

oc2 Tularam lassulaskor alacsony. L L L
L } rovidre (a foldelés vagy huzalozas révidre
4. Aterhelés valtakozik vagy rendellenes. | | , B L
o o , zart) vagy a forgas nem kelléen konny(.
5. A foldelés rovidre zart, vagy a o ) X L
. L L 5. Ellendrizze a kimeneti konfiguréciot.
kimeneten fazisvesztés tortént. Y . .
6. Erés kilss interf iat talhaté 6. Ellen6rizze, hogy nincs-e er6s
ala 4 5 & . Eros Kulso Interrerencia tapasztalnato.
ocs Tularam &llandé sebességen p interferencia.
jaraskor
ov1 Tulfesziiltség gyorsuléskor
1. Ellenérizze a bemeneti teljesitményt!
1. A bemeneti feszliltség rendellenes. 2. Ellenérizze, hogy a lefutasi idé nem tal
ov2 Tulfesziltség lassulaskor 2. Nagy teljesitmény-visszacsatolas van | rovid-e, vagy az inverter nem a motor
jelen. jardsa kozben indul-e el, vagy nem
Talfesziltség alland6 igényel-e nagyobb fékellenallast!
ov3
sebességen jaraskor
e . " L ) Ellenérizze a tapvezeték bemeneti
uv DC-busz alulfesziiltség A tapellatas feszultsége tal alacsony. L
teljesitményét
1. Atépellatas fesziltsége tul alacsony.
2. A motor névleges &arambedllitasa | 1. Ellendrizze a tapvezeték teljesitményét!
oL1 Motor tdlterhelés helytelen. 2. Allitsa be helyesen a névleges aramot!
3. A motor megszorult vagy a terhelés tdl | 3. Ellendrizze a terhelést!
nagy, vagy nagy mértékben ingadozik.
L, o 1. Novelje az ACC idét!
1. Agyorsulas tal nagy mértéki o o
. o 2. Ne inditsa Ujra ledllas kozben!
2. Jaré motorra inditas. L ) o
, . L L . 3. Ellenérizze a tapvezeték teljesitményét!
oL2 Inverter tulterhelés 3. Atépellatas fesziiltsége tul alacsony. L
, , 4. Nagyobb teljesitményl invertert
4. Tul nagy a terhelés. .
valasszon!
5. Vélasszon megfelelé motort!
. L Az inverter tllterhelési el6riasztast jelent a | Ellenérizze a terhelést és a tdlterhelés
oL3 Elektronikus taltéltédés L . L.
bedllitott érték szerint. el6riasztasi pontot.
SPI Bemeneti fazis kiesés R,S,T fazis hiba Ellendrizze a betapot
i o 1. U,V,W fazis hiba ) )
SPO Kimeneti fazis kiesés ) i L , Ellendrizze motort és a motorkabelt.
2. Aszimmetrikus fazisterhelés
1. Lasd a ttlaramra adott megoldast!
2. Uritse ki a légcsatornat vagy cserélje le
Egyeniranyito 1. Légaram megsziinése vagy ventilator | a ventilatort!
OH1 tilmelegedése kérosodasa 3. Csokkentse a kornyezeti hémérséklet!
2. Koérnyezeti hémérséklet til magas. 4. Ellendrizze, majd csatlakoztassa Ujra!
3. Atulterhelésben futés ideje tdl hosszu. | 5. Valtson teljesitményt!
6. Cserélje le a tapegységet!
OH2 IGBT tlmelegedése 7. Cserélie le a f6 vezériépanelt!
. . . Ellenérizze a  kilsé  berendezés
EF Kilsé hiba Sl kiils6 hiba bemeneti sorkapcson

bemenetét




1. Az atviteli sebességbedllitas hibas.
2. Hiba tortént a kommunikéacio
bekétésében.

1. Allitson be megfelels Atviteli
sebességet !
2. Ellenérizze a kommunikéacié

csatlakozasanak kiosztasat!

CE Kommunikéaciés hiba L 3. Allitson be megfeleld kommunikaciés
3. Akommunikéciés cim helytelen. imett
cimet!
4. Er6s interferencia tapasztalhaté a . L L
L 4. Cserélje le a kommunikacié kiosztasat
kommunikéaciéban. . . X )
vagy javitsa az interferencia elleni
védekez6 kapacitast!
ItE Aram detektalasi hiba Keresse a gyartét
Auto tuning hiba 1. Vatoztassa meg a inverter beallitasi
modjat
1. Amotor teljesitménye nem kompatibilis | 2. Ellendrizze a beirt motor
az inverterrel paramétereket a motor adattablaja
2. a névleges motorparaméterek nem alapjan
tE megfeleléen vannak bedllitva 3. Vélassza le a terhelést a motorrél és
3. Tul nagy kulonbség a mért és a | prébélja Gjra az auto tuningot
bedllitott paraméterek kozott 4. Ellenérizze a motor bekotést
4. Auto tuning idd tallépés 5.Ellendrizze, hogy a fols6é
hatérfrekvencia magasabbra van-e allitva,
mint a névleges frekvencia 2/3-a
1. Hiba a paraméterek irdsanak és | 1. Nyomja le a STOP/RST gombot a
EEP EEPROM hiba olvasasanak vezérlése kozben visszaallitashoz!
2. EEPROM karosodas 2. Cserélje le a f6 vezérlépanelt
X , ., 1. Ellenérizze a PID visszacsatolasi jelet!
. o 1. PID visszacsatolas tizemen kivil . . .
PIDE PID visszacsatolasi hiba . . ) . 2. Ellenérizze a PID visszacsatolasi
2. PID visszacsatoldsi forras eltiinik ,
forrast!
. L 1. Fék kor hiba 1. Cserélje a fékezd egységet
bCE Fékegység hiba Y . L L
2. Nem elegend6 a fékellenallas 2. Novelje az ellenallas értékét
1. Az inverter kimenete révidre van zarva X )
. ; , 1. Ellenérizze a csatlakozast
ETH1 Test zérlat hiba 1 a foldeléssel L, . -
i . . - . 2. Cseréljen aramkort(keresse a gyartot)
2. Hiba a kozponti vezérlé egységben
1. Az inverter kimenete roévidre van zarva . .
, ’ o 1. Ellenérizze a csatlakozast
ETH2 Test zérlat hiba 2 a foldeléssel o N _
i . . o . 2. Cserélien aramkort(keresse a gyartét)
2. Hiba a kozponti vezérlé egységben
1. Ellendrizze a terhelést
dEu Sebesség-eltérési hiba Aterhelés tdl nagy, vagy beszorult 2. Novelje a detektalasi id6t
3. Ellendrizze a vezérlési paramétereket
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