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1. Termékspecifikacio

Funkcié

Specifikacio

Bemeneti fesziltség (V)

Egyfazist 220(-15%)~240(+10%)
Haromfazist 220(-15%)~240(+10%)

Tapellatas Haromfazisi 380(-15%)~440(+10%)
Bemeneti &ram (A) Lasd a 2.5 fejezetet
Bemeneti frekvencia (Hz) | 50Hz vagy 60Hz Engedélyezett tartomany: 47~63Hz
Kimeneti fesziltség (V) =a bemeneti fesziltség (hiba+5%)
. . Kimeneti a&ram (A) Lasd a 2.5 fejezetet
Klme'netl Kimeneti teljesitmény .
paraméterek (kW) Lasd a 2.5 fejezetet
Kimeneti frekvencia (Hz) 0-400Hz, ingadozas: +5%
Vezérld lizemmod VIF
Maximalis k|n_16netl 400HzZ
Miiszaki _ frekvencia
. Allithaté sebesség arany 1:100
paraméterek = —
Névleges &ram 150%-a: 1 perc
Tdalterhelési képesség Névleges aram 180%-a: 10 méasodperc
Névleges aram 200%-a: 1 masodperc
F6 funkcidk Stop méd és tulmelegedés elleni méd
Homerseklet—rmerem Tulmelegedési pont +3°C
pontossag
Sorkapocs b'emenetl <2ms
felbontasa
Analég be[nenet < 20mV
felbontasa
. Analég bemenet 1db. 0~10V/0~20mA
Vezériés Analdg kimenet 1db. 0~10V/0~20mA
Digitalis bemenetek 4+1db. bemenet
Digitalis kimenet 1db. Y kimenet és 1db. programozhat6 relé kimenet
Kommunikacié Modbus (485 kommunikaci6)
Frekvencia beallitas Digitalis bedllitas, analdég bedllitas, el6re bedllitott
sebességek, PID bedlliths, MODBUS kommunikacio, stb.
Automatikus feszultség Stabilan tartja a kimeneti fesziltséget, ha a halézati
beéllitas fesziltség ingadozik
Védelem Tobb mint 10 fajta védelem
Szerelhet6ség Falra szerelhet6
Kérnyezeti hémérséklet -10~50°C, 40°C felett csokkentse a levett teljesitményt
Egy-/haromfazist 230V 0.2-0.75kW természetes hiités
Hutés Egy-/haromfazisi 230V 1.5-2.2kW, haromfazisa 380V
Egyéb 0.75-2.2kW beépitett ventilator
Fékegység Beépitett
DC-reaktor Nincs
Fékellendllas Opcionalis és kiilsé
EMC-sz{iré Opcionalis killsé C2 filter




1.1. Tipustabla
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2-1. 4bra Adattéabla
1.2. Tipusjel6lés

A tipusjeldlés az inverterrel kapcsolatos informéacidkat tartalmazza. A felhasznal6 az
inverterhez illesztett tipusjel6lé cimkén vagy az egyszer(i adattablan talalhatja meg a

tipusjelolést.
MSI20 - 022 -4 -B
) @ 0®®

2-2. bra Terméktipus

Mez6émegjeldlés Jelzés Ajelzés részletes leirasa Részletes tartalom
Rovidités @ Termékrovidités MSI20, MSI100, MSI200
Névleges @ Teljesitménytartomany 022-2.2kW

teljesitmény (+ Terhelés tipus) (G-Folyamatos nyomatékterhelés)
4: 380(-15%)~440(+10%)
FeszUltségszint ® Bemeneti fesziltség 2: 220(-15%)~240(+10%)
S2: 220(-15%)~240(+10%)
Tételszam @ Fékmodul(standard tartozék) B: szabvanyos fékegység
1.3. Névleges miszaki adatok
Kimeneti Bemeneti aram . .
Modell teljesitmény (kW) ) Kimeneti aram (A)
MSI20-002-2-B 0,2 4,9 1,6
L MSI20-004-2-B 0,4 6,5 2,5
Egzyégf}su MSI20-007-2-B 0.75 93 42
MSI20-015-2-B 1,5 15,7 7,5
MSI20-022-2-B 2,2 24 10
MSI20-002-T2-B 0,2 1,9 1,6
i o MSI20-004-T2-B 0,4 2,7 2,5
Harg%‘;"f'su MSI20-007-T2-B 0,75 4.9 42
MSI20-015-T2-B 1,5 9,0 7,5
MSI20-022-T2-B 2,2 15 10
, L MSI20-007-4-B 0,75 3,2 2,5
Hargg‘é‘;"f'su MSI20-015-4-B 15 43 42
MSI20-022-4-B 2,2 7,1 5,5




1.4.

Struktira diagram

Alabb talalhat6 az inverter miiszaki abraja (vegyink példaul egy 2,2 kW-os invertert).

2-3. &bra Termék strukturadiagram

Sorozatszam Név lllusztracié
- Lasd a Kezelé felulet Gzemeltetési eljaras fejezetet a
1 Kezel6 felllet . ) SR
részletes informaciokért
2 Burkolat Ovja a belsé alkatrészeket és dsszetevéket
3 POWER kijelzé Bekapcsolt allapot (fesziiltség alatt) kijelz6
4 Oldalburkolat Védi a belsé dsszetevoket
5 Egyszer( tipustabla Lasd tipusjeldld kulcs fejezetet a részletes informacidkért
6 Kezels feliilet port Csatlakoztassa a kezel§ felulett
7 p A 6-0s a kilsé beszerelés
P s . Lasd az Elektronikai beszerelés fejezetet a részletes
8 F6 aramkori kivezetések | . Lo
informéaciokeért
9 Vezérlé aramkori Lasd az Elektronikai beszerelés fejezetet a részletes
csatlakozékapcsok informaciokért
10 Tipustabla Lasd Termék attekintése fejezetet részletes informéciokért

2. Beszerelési Utmutatasok

2.1.

Mechanikai beszerelés

2.1.1. Beszerelési kérnyezet

A beszerelési kdrnyezet gondoskodik az inverter teljesitményérél és hosszu tavu stabil
mikodésrél. Az alabbiak szerint ellenérizze a beszerelési kdrnyezetet:

Kdérnyezet

Kérulmények

Beszerelés helye

Beltéri




Kdrnyezet Kérilmények
-10°C ~ +40°C, a hémérséklet valtozasi arany legfeljebb 0,5°C/perc.
Ha az inverter kdrnyezeti hémérséklete 40°C felett van, akkor 1°C-ként 3%-kal
csokkentse a berendezés teljesitményét.
Nem javasolt az inverter haszndlata, ha a kdrnyezeti hdmérséklet meghaladja
a 60°C-ot.
A berendezés megbizhatésaganak novelése érdekében ne mikodtesse az
Kornyezeti invertert, ha a kornyezeti hémérséklet gyakran valtozik.
hémérséklet Kérjuk, gondoskodjon hit6ventilatorrél vagy légkondicionalérol a belsd
kornyezeti hémérséklet eldirt érték alatt tartasa érdekében, ha az invertert zart
térben, példaul vezérlészekrényben lizemelteti.
Amikor a hémérséklet tul alacsony, és ha az invertert hosszas lUzemszinetet
kovetéen az Ujbdli tzembehelyezéshez Ujra kell inditani, akkor biztositson
megfeleld flitdberendezést a belsé hoémérséklet noveléséhez, ellenkezd
esetben a berendezés karosodhat.
RH<90%

Légnedvesség Lecsap_édz’;ls_ nem engedélyeze}tt. ] . )
A maximalis viszonylagos légnedvesség maximum 60% legyen korroziv
légkor esetén.

Térolasi -40 °C~+70°C, a hémérséklet-valtozas mértékének 1°C/percnél kisebbnek kell
hémérséklet lennie
Az inverter beszerelési helyének:
tavol kell lennie az elektromagneses sugarzasi forrasoktol;
tavol kell lennie szennyezd hatasu légnem( anyagoktol, példaul korroziv gaz,

Uzemkérnyezet olajkod és gyulékqny gaz; . s e . .

feltételei gondoskodjon arrdl, hogy idegen testek, példaul fémpor, por, olaj vagy viz ne

kerlilhessenek az inverter belsejébe (ne szerelje az invertert gyulékony
anyagokra, példaul fara);

tartsa tavol a kozvetlen napfénytdl, olajkddtdl, g6zt6l és vibraciot kifejtd
kornyezettél.

Tengerszint feletti
magassag

1000m alatt
Amennyiben a tengerszint feletti magassag 1000m felett van, akkor 100m-
enként 1%-kal csokken az effektiv teljesitményt.

Vibracio

< 5,8m/s?(0,6g)

Beszerelés iranya

Az invertert all6 poziciéban kell beszerelni a megfelelé hiitési hatas elérése
érdekében.

Megjegyzés:

@ A MSI10 sorozatll invertereket tiszta és szellGztetett kornyezetbe kell
beszerelni a helyiség besorolasanak megfeleléen.

@ A hitdlevegdnek tisztanak, valamint korroziv anyagoktél és elektromossagot
vezet6 portél mentesnek kell lennie.

2.1.2. Beszerelés iranya

Az invertert falra vagy szekrénybe lehet szerelni.
Az invertert fliggéleges poziciéban kell beszerelni. Ellenérizze a beszerelés helyét az
alabbi eldirasok alapjan. A keret részleteiért lasd a mellékletben |évé Méretrajzok

fejezetet.




2.1.3. Beszerelés médja
Az inverter falra is szerelhetd (valamennyi keretméret esetén):
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3-1 abra Beszerelés modja
(1) Jeldlje meg a furat helyét. A furatok helyét a mellékletben talalhaté méretrajzok jeldlik.
(2) Rogzitse a csavarokat vagy csapszegeket a megjeldlt helyeken.
(3) Helyezze a meghajtast a falra.
(4) Hizza meg er6sen a falban levé csavarokat.

3.1.4 Szerelés helye
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3-2 &bra Szerelés helye
Megjegyzés: Az A és B minimalis mérete 100mm.



2.2. Szabvéanyos bekotés

2.2.1. Féaramkor kapcsolasi rajza

Braking resistor
G
Single-phase— Input
2204 15%)~ reactor
240V(+10%) Input
s0K0Hz filer 4o N
Fuse

s

ms<c

Braking resistor
|8

Three-phase
220V 15%)~ u of
U0V+10%) o~ Input by R
50/60Hz reactor Thiee-phase s00v < 2.2kW V'
Three-phase ] input | ] Thies-phase 230V €0.75kW W &
3§OV(15%)~— "= fiter ¢ T PE
440V(+10%) Fuse
50/60Hz

Braking unit

[

Braking resistor_ " éammm\mr
“ s |8

Thise-phase v
220V(-15%)~ a
240V(+10%) ¥ Three-phase 400V > 4kW v
sosonz pe s Three-phase 230% & 1.5kW w
Three-phase | T e
3BOVC-15%)~  Fuse
440V(+10%)
50/60Hz

3-3 diagramm Féaramkor kapcsoléasi rajza
Megjegyzés:
@ Abiztositék, a DC reaktor, a fékellenallas, a bemeneti reaktor, a bemeneti
sz(r6, a kimeneti reaktor, a kimeneti sz(iré opciondlis részek. Lasd a
Periférias opcionalis alkatrészek fejezetet a részletes informéaciokért.

2.2.2. Féaramkor kivezetésének abraja

(& ) PB L N V W PE)

UV

3-4 abra féaramkor kivezetései — 1 fazis
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3-5 abra féaramkor kivezetései — 3 fazis — 230V 0,75kW-ig, 400V 2,2kW-ig
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3-6 abra féaramkor kivezetései — 3 fazis — 230V 1,5kW-ig, 400V 4-22kW-ig
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3-7 abra féaramkor kivezetései — 3 fazis — 30-37kW-ig

3-8 abra féaramkor kivezetései — 3 fazis — 45-55kW-ig

Kapocs Funkcio
LN Egyfazisu valtakozé arami bemeneti csatlakozok, amelyek altaldban a tapegységgel
’ vannak dsszekotve.

RST Harom fazisu valtoaramu bemeneti csatlakozok, amelyek altalaban az aramellatassal
e vannak dsszekotve.

PB, (+) Kulsé dinamikus fékellenallas csatlakoz6.

+), () A DBU vagy a DC busz bemeneti termindlja.

U VW Harom fazist valtéarami bemeneti csatlakozék, amelyek altaldban a motorral vannak
C Osszekdtve.
PE Védé foldeld terminal

Megjegyzés:

@ Ne hasznéljon aszimmetrikusan gyartott motorkabelt. Amennyiben arnyékolt
kabelt hasznal, az arnyékolast csatlakoztassa a motor és az inverter foldelési
pontjahoz is.

@ A motor vezetéket, bemeneti tdpvezetéket és a vezérld vezetéket kulon
vezesse.

@ ,T'csatlakozékapocs nem kéthetd be egyfazisu izem esetén.




2.2.3. Csatlakozdk bekotése a féaramkorben

1. Rogzitse a bemeneti tapvezeték foldelését az inverter foldelési csatlakozojara (PE)
360 fokos foldelési technikaval. Csatlakoztassa a fazisokat az L1, L2 és L3
csatlakozokapcsokhoz, és rogzitse.

2. Hazza ki a motorvezetéket, és csatlakoztassa az arnyékolast az inverter foldelési
csatlakozokapcsahoz, 360 fokos foldelési technikaval. Csatlakoztassa a motorkabelt az
U, V és W csatlakoz6kapcsokhoz, és rogzitse.

3. Csatlakoztassa az arnyékolt kdbellel ellatott opcionalis fékellenallast a kijelolt helyre,
az el6z6 lépésben meghatarozott eljaras szerint.

4. Rogzitse a vezetékeket az inverteren kivil mechanikusan.

2.2.4. Avezérlé aramkor kapcsolasi rajza
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3-9 &bra A vezérlé dramkor kapcsolasi rajza



2.2.5. Avezéraramkor bekotési rajz

[s1][s2]s [sa[waJae[a [+ v] [+2av] w1 ] [*1B]* 1]
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3-10 &bra A vezéraramkor huzalozésa 2,2kW-ig
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3-11 abra A vezéraramkor huzalozasa 4kW-tél

Csatlakoz6

Tipus Funkcio leiras Miiszaki adatok
neve
I 485+ S P, .
Kommunikéacié 285- 485 kommunikacio 485 kommunikécios felilet
S1 1. Belsd impedancia: 3,3 kQ
S2 Digitalis b 2.12 - 30V fesziltségli bemenet érhetd el
S3 igitalis bemenet 3. Kettés iranyl bemeneti csatlakozé
S4 4. Max. bemeneti frekvencia: 1kHz
Az S1 - S4 kivételével ez a csatorna
i . |nagyfrekvencias bemeneti csatornaként
up | Neavfrekvencias bemenetl | o nanats,
Digital Max. bemeneti frekvencia: 50kHz
be/kimenet Uzemi ciklus: 30% - 70%
PW Digitélis tapegység Kulsé digitalis tApegység

Fesziltségtartomany: 12 - 30 V

1. Erintkezé kapacitasa: 50mA / 30V
2. Kimeneti frekvenciatartomany:
Y1l Digitalis kimenet 0 - 1kHz

3. Az alapértelmezés a STO allapot
kimeneti jelzdje.

1. Biztonsagi nyomaték leéllitas (STO)
redundans bemenet, kivilrél csatlakoztatva
24V-H1 STO bemenet 1 az NC érintkez6hoz, az STO miikodik,
amikor az érintkezd nyitva van, és a hajtas
ledllitjia a kimenetet;

2. A biztonsagos bemeneti jelkabelnek
arnyékolt kabelnek kell lennie 25 m-en
belul.

3. Amikor STO funkciot alkalmaz, kérjuk,
kosse ki a rovidzarlemezt a kapcsokon a
3.10 és 3.11 4bra szerint.

STO funkcié
bemenet

24V-H2 STO bemenet 2

24V tapegység 24V 24V tapegység Kilsé 24 V + 10% tapegység, a maximalis




Tipus

Csatlakozé
neve

Funkcio6 leiras

Miiszaki adatok

COM

kimeneti aram 200 mA.

Altalaban digitalis bemeneti és kimeneti
mikodési tapegységként vagy kilsé
érzékeld tApegységként haszndljak

Analog
be/kimenet

+10V

Kilsé 10 V-os referencia
tapegység

10 V referencia tapegység

Maximalis kimeneti a&ram: 50mA

Mint a kiilsé potenciométer tapellatasa
Potenciométer ellenéllas: 5 kQ felett

Al2

Al3

Analog bemenet

1. Bemeneti tartomany: Al2 feszlltség és
aram valaszthat6: 0 - 10V / 0 - 20 mA; Al3:
-10V-+10V.

2. Bemeneti impedancia: bemeneti
fesziltség:

20kQ; jelenlegi bemenet: 500Q.

3. Afesziltség vagy az arambemenet dip
kapcsoléval allithato be.

4. Felbontas: Al2 / AlI3 minimalis értéke
10mV / 20mV, ahol a 10V 50Hz-nek felel
meg.

GND

Analég referencia fold

Analég referencia fold

AO1

AO2

Analog kimenet

1. Kimeneti tartomany: 0 - 10 V fesziltség
vagy 0 - 20 mA aram;

2. Afesziltséget vagy az aramkimenetet
jumperekkel vagy valtékapcsoléval
allithatja be;

3. Hiba 1%, 25° C;

4. Csak egy AO1 van invertereknél < 2,2
KW.

Relé kimenet

RO1A

Relé 1 NO contact

RO1B

Relé 1 NC contact

RO1C

Relé 1 kdzos érintkezd

RO2A

Relé 2 NO contact

RO2B

Relé 2 NC contact

RO2C

Relé 2 kodzos érintkezd

1. Erintkez6kapacitas: 3A/ AC250V, 1A/
DC30V;

2. Felhivjuk figyelmét, hogy nem
hasznalhat6 nagyfrekvencias
kapcsoloként;

3. Csak egy relé kimenet van

<2,2kW frekvenciavaltékhoz.

Hasznaljon U-alaku érintkezét az NPN va

2.2.6. A bemeneti/kimeneti jel csatlakoztatasi abraja

a PNP Gzemmod, valamint a b,edlsfj vagy

kulsé tapegység bedllitAsahoz. Az alapértelmezett bedllitas az NPN belsé maod.
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U-shaped tag between +24V and H1
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U-shaped tag between +24V and H2
U-shaped tag between +24V and PW

3-12. 4bra U-alaku kiegészité érintkezé

Ha a jel NPN tranzisztorbdl szarmazik, kérjik, allitsa az U-alakud érintkezét + 24 V és
PW ko6zé az alabbiak szerint, a hasznalt tapegységnek megfeleléen.
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Internal power supply
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External power supply

3-13. dbra NPN modok

Ha a jel PNP tranzisztorbél szarmazik, kérjik, allitsa be az U-alaku érintkez6cimkét az
alabbiak szerint, a hasznalt tapegységnek megfeleléen.
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Internal power supply

External power supply

3-13. dbra PNP mé6dok
2.3. Az STO funkci6 attekintése



Referencia standardok: IEC 61508-1, IEC 61508-2, IEC 61508-3, IEC 61508-4, IEC
62061, ISO 13849-1, IEC 61800-5-2.

A STO funkcié akkor hasznalhaté, ha a hajtas f6 aramellatasa be van kapcsolva,
megakadalyozva ezzel a véaratlan inditast. A funkci6 lekapcsolja a hajtas jelet a hajtas
kimenetének kikapcsolasa érdekében, megakadalyozva ezzel a motor varatlan
indulasat (lasd az alabbi abrat). Miutan engedélyezte a STO funkciét, rovid idétartamu
miveleteket (példaul a nem elektromos tisztitast az esztergaiparban) és / vagy a nem
elektromos alkatrészek karbantartasat lehet elvégezni.

[aCrhl Bt |
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3-14. abra STO funkcié

2.3.1. Logikai tadblazat az STO funkci6hoz
Bemeneti allapotok és az STO funkcié kapcsol6dé hibai:

STO bemeneti allapot Megfelelé STO hiba

H1, H2 egyszerre nyilik meg Kapcsolja be az STO funkci6t, a hajtas nem mikodik rendesen

H1, H2 egyidejlleg bezarédik  [Ne aktivalja az STO funkcidt, a hajtds normal médon mikodhet

Trigger STL1 / STL2 / STL3 hiba, hibakod:

A H1 vagy a H2 nyilik vagy 38. szam: Az 1. csatorna biztonsagi aramkore rendellenes (STL1)
bezéarodik 39: A 2. csatorna biztonsagi aramkore rendellenes (STL2)

40: A belsé aramkor rendellenes (STL3)

2.3.2. Az STO csatorna késleltetésének leirasa
STO csatorna trigger és jelzés késleltetési id6:

STO méd STO kapcsold és jelzé késleltetés -2
STO hiba: STL1 Bekapcsolasi késleltetés<<10ms, jelzési késleltetés<<280ms
STO hiba: STL2 Bekapcsolasi késleltetés<<10ms, jelzési késleltetés<280ms
STO hiba: STL3 Bekapcsolasi késleltetés<<10ms, jelzési késleltetés<<280ms
STO hiba: STO Bekapcsolasi késleltetés<<10ms, jelzési késleltetés<<100ms

D STO inditd késleltetés = késleltetés az STO inditasa és a hajtas kimenetének
lekapcsolasa kozott
2 STO jelz6 késleltetés = késleltetés az STO inditdsa és az STO kimeneti allapot
jelzése kozott

2.3.3. Onellenérzés az STO telepitésénél
A STO telepitése el6tt, kérjik, végezzen dnellendrzést az alabbi tiblazat szerintaz STO
hatékonysaganak biztositasa érdekében.




Miveletek

Uzembe helyezéskor iigyeljen arra, hogy a hajtas szabadon miikédjon és lealljon.

Allitsa le a hajtast (ha fut), kapcsolja le a bemeneti tapot, és valassza le a meghaijtét a tapkabelrsl a
kapcsolon keresztil

Ellenérizze az STO aramkori csatlakozasat az aramkori rajz alapjan.

Ellenérizze, hogy az STO bemeneti kabel pajzsa csatlakoztatva van-e a + 24 V referencia GND COM -
hoz

Bekapcsolas

Tesztelje az STO miikddését, amikor a motor ledll:

= Adjon megallasi parancsot a hajtasnak (ha fut) és varja meg, amig a motor tengelye leall.

= Kapcsolja be a STO funkci6t, és inditson inditasi parancsot a hajtasra, tgyeljen arra, hogy a motor
allé helyzetben maradjon

= inaktivalja az STO aramkort

Inditsa Gjra a hajtast és ellenérizze, hogy a motor megfeleléen miikddik-e

Tesztelje az STO funkcié miikodését, amikor a motor jar:

= Inditsa el a hajtast, és ellendrizze, hogy a motor megfelel6éen miikodik-e.

= Aktivalja az STO aramkort

= A hajtas STO hibat jelez (lasd a hibat és az ellenintézkedéseket a X oldalon), tigyeljen arra, hogy a
motor partja megalljon és megalljon a forgas.

=Inaktivalja az STO aramkort

2.4. Layout védelem
2.4.1. A frekvenciavaltdé és a bementi tapkabel védelme rovidzarlat
esetén

Védje a frekvenciavaltét és a bemeneti tapkabelt rovidzarlat esetén és termikus
talterhelés ellen.

A védelmet az alabbi irAnymutatasok szerint végezzuik el.

Input cable(three phase) ry ma—

3-15. abra A biztositék konfiguraciéja

Megjegyzés: Valassza ki a biztositékot a kézi jelzés szerint. A biztositék megvédi a
bemeneti tapkabelt révidzarlat esetén a sérilésektdl. Védi a kdrnyezd eszkdzoket, ha
a frekvenciavalto belsd része rovidzarlatu.

2.4.2. Avillanymotor és motorkabelek védelme.
A frekvenciavalt6 védi a villanymotort és a villanymotor tapkabelét rovidzarlatban, ha a
motorkdbel méretezése a frekvenciavalté névleges arama szerint térténik. Ebben az
esetben nincs szilkség tovabbi védbeszkozokre.




<{Ha a frekvenciavaltot tébb motorhoz csatlakoztatjuk, akkor az
egyes villanymotorok és a tapkabelek védelmére kilon termikus
& talterheléskapcsoldt vagy megszakitdt kell hasznalni. Ezeknek az
eszkdzOk kulon biztositékot igényelnek a rovidzarlati aram
lekapcsolasahoz.
2.4.3. Megkeruld kapcsolat megvalésitasa
Be kell allitani a frekvencia- és a véltozé frekvencia-atalakitasi aramkdroket a
frekvenciavalté folyamatos normal mikddésének biztositasa érdekében, ha hibak
jelentkeznek néhany jelentds helyzetben.

Bizonyos specidlis helyzetekben, példaul ha az invertert csak lagyinditasra hasznaljak,
egy megfelel6é bypassot.
{-Soha ne csatlakoztassa a tapfesziltséget a
'&‘ kimenetre adott hal6zati fesziltség az inverter tartos
k&rosodasat okozhatja.
vagy kontaktorokat annak biztositasa érdekében, hogy a villanymotor kivezetései ne
csatlakozzanak egyidejileg az AC tapvezetékhez és az inverter kimeneti

inditds utan a frekvenciavaltd atalakithat6 inditas utani futova???, és hozza kell adni

frekvenciavalté kimeneti U, V és W kimeneteire. A
Amennyiben gyakori kapcsolasokra van szikség, hasznaljon mechanikus kapcsoldkat
kivezetéseihez.

3. Kezelé felilet mikodtetési médja

A kezel6 feliilet segitségével vezérelheték a MSI10 sorozat inverterei, illetve onnan
olvashatdk le az allapotra vonatkozé adatok és ott allithatok be a paraméterek.

o,
v

L -
4-1 4bra Kezeld felilet
Megjegyzés: M3-as csavarokkal rogzitse a kiilsé kezelé felulet.

Ssz

Név Leiras

RUN/TUNE

Ha a LED nem vilagit, akkor azt jelenti, hogy az
inverter ledllitott allapotban van; ha a LED villog,
akkor az inverter a paraméterek automatikus
hangoléasa allapotaban van; ha a LED vilagit, akkor
az inverter futasi llapotban van.

Allapot
LED
FWD/REV

FED/REV LED

Ha a LED nem vilagit, akkor az azt jelenti, hogy az
inverter eléreforgasi allapotban van; ha a LED
vilagit, akkor az inverter hatraforgdsi allapotban van

LOCAL/REMOT

Ha a LED nem vilagit, az inverter vezérlése a kezel6
felletrél torténik;




Ssz

Leiras

ha a LED villog, akkor az inverter vezérlése a
sorkapcsokon keresztl torténik;

ha a LED vilagit, akkor az inverter vezérlése
kommunikacion keresztil torténik;

TRIP

Hibajelzé LED

Amikor a LED vilagit, akkor az inverter hiba
allapotban van; ha a LED nem vilagit, akkor normal
allapot all fenn; ha a LED villog, akkor az azt jelenti,
hogy az inverter tulterhelési riasztas el6tti allapotban
van.

Mértékegy
ség LED

Az aktualisan megjelenitett mértékegységet jelenti

Hz Frekvencia mértékegysége

A Aramerésség mértékegysége

\% Feszlltség mértékegysége

RPM Fordulatszam mértékegysége

% Szazalék

Digitalis
potméter

All-nek felel meg.

Gombok

n]
]

R
ESC

Programozasi
gomb

Belépés, ill. kilépés az els6 szintli menubdl, valamint
gyors paraméter eltavolitas

5
=
=

Belépési
gomb

Belépés a meniibe,
Paraméter-jovahagyas

FEL gomb

Fokozatosan néveli az adatot vagy a funkciékodot

LE gomb

Fokozatosan csokkenti az adatot vagy a
funkciokodot

Jobbra tolas
gomb

Jobbra mozgatas a kijelz6 paraméter
kivalasztasahoz all6 és futas izemmodban.
Kivalasztia a paramétermédosité szamot a
paraméter modositasa kozben

Futtatds gomb

Ezt a gombot az inverteren hasznaljuk, gombvezérlé
izemmodban

Stop/
Visszaallitas
gomb

Ezt a gombot megdllitasra hasznaljuk futasi
tzemmodban, és a P07.04 funkciokdd alapjan van
korlatozva
Ezt a gombot az 0Osszes vezérlési Uzemmod
visszadllitasadra hasznaljuk hibajelzést mutaté
allapotban

Gyors gomb

Ennek a gombnak a funkcidjat a P07.02 funkciékod
hagyja jova.

3.1

Kezel6 felllet miikodtetése

Az inverter a miveleti panel altal mikddtethetd. Lasd a funkciokodok részletes felépitési

leirasat.




3.1.1. Hogyan moédositsuk az inverter funkci6kodjait

Az inverter hdromszintG mentivel rendelkezik, melyek a kévetkezdk:

1. A funkciékod csoportszama (elsészintli mend)

2. A funkciokad fule (mésodik szintl meni)

3. A funkciokdd beallitott értéke (harmadik szintli men)

Megjegyzések: Ha lenyomja a gombot, vagy a gombot, akkor
vissza tud térni_a harmadik szinti menubdl, a méasodik szintlbe. A kulonbség a
kovetkezd: a gomb lenyomasa elmenti a bedllitott paramétereket a
vezérlépanelbe, és aztan visszatér a masodik szintli meniibe, mikdzben automatikusan
atvalt a kovetkezd funkciokodra; mig a gomb lenyomasa kézvetlenil
visszavisz a masodik szintli menibe, a paraméterek elmentése nélkil, és az aktudlis
funkciékédban marad.

A harmadik szintd menu alatt, ha a paraméter nem rendelkezik villogé résszel, az azt
jelenti, hogy a funkciékddot nem lehet megvaltoztatni. A lehetséges magyarazatok a
kdvetkezék:

1) Ez a funkcidkdéd egy nem modosithatd paraméter, példaul egy aktualis észlelt
paraméter, miveleti nyilvantartasok, és igy tovabb;

2) Ez a funkciokdéd nem maédosithat6 futtatasi allapotban, csak leallitott allapotban.
Példaul: Allitsa at a P00.01 funkcikodot 0-r6l 1-re.

(ST Pt P
All digits are bllnklng Th t is bli k- The u It s tﬂlnkmg
e unit is blinkin

JA
Ty i jn..— ja—p. ;Il

The unit is blinking

Note:when setting, BEland “[¥] can be used to shift and adjust.

4-3 abra A médositott paraméterek vazlatrajza
3.2. Funkcioparaméterek

A MSI10 inverter sorozat funkcidparaméterei 30 csoportra vannak osztva (P00~P29)
funkcidjuk szerint, melyek kozul P18~P28 a gyartd részére fenntartott. Minden
funkciécsoport tartalmaz bizonyos funkciokédokat. Példaul “P08.08” a nyolcadik
funkcidkodot jelenti a P8-as funkciécsoportban, a P29 csoport gyarilag fenntartott, ezért
a felhasznalék nem férhetnek hozza.

Az alabbi tablazatban a menurendszer funkcidi talalhatoak:
Az els6 oszlop ,Funkciékod”™: funkcioparaméter csoport és paraméter kddok;
A masodik oszlop ,Név": a funkciéparaméterek teljes neve ;
A harmadik oszlop ,Paraméterek részletes utasitasai”: funkcioparaméterek részletes
leirasa, utasitasok, illusztraciok
A negyedik oszlop ,Alapértelmezett érték”: a funkciéparaméter eredeti, gyarilag
beallitott értéke ;
Az 6todik oszlop ,Médositas”: a funkciokddok modositd karakterei (a paraméterek
vagy médosithatoéak, vagy nem, vagy csak bizonyos koriilmények kozott):
“o": azt jelenti, hogy a paraméter bedllitott értéke az all6 és futd allapotban is
madosithaté;
“o”: azt jelenti, hogy a paraméter bedllitott értéke futo allapotban nem maédosithato;
“e”: azt jelenti, hogy a paraméter értéke az inverter altal észlelt érték, melyet nem
lehet modosnanl



Funkcié
-kad

Név

Paraméterek részletes utasitasai

Alap-
értelmezett
érték

Médosi
t

P00 Csoport Alapfunkcié csoport

P00.01

Futas parancs
csatorna

Valassza ki az inverter futas parancs csatornajat!

A vezérléparancsok a kdvetkezok lehetnek: start, stop,
kuszas és hiba torlés.

0: Parancsok megadéasa az inverter sajat kezel6
feluletérdl (‘LOCAL/REMOT" nem vilagit)

A parancsokat a kezel6 feluleten 1évé ,
gombok altal hajtja végre az inverter.

Allitsa_be a multifunkcionalis gombot a
funkciéra (P07.02=3), hogy megvaltoztassa
a futdsi iranyt; nyomja le a és
gombokat egyszerre, futdsi Uzemmoédban, hogy az
inverter ledlljon.

1: Parancsok megadasa a

([LOCAL/REMOTY' villog)

2: Parancsok megadasa kommunikacioés csatornan

keresztiil ({LOCAL/REMOTY vilagit)

sorkapcsokrol

P00.03

Max. kimeneti
frekvencia

Ez a paraméter hasznalhatdé az inverter maximalis
kimeneti frekvenciajanak beéllitasahoz. A
felhasznaléknak tgyelnitk kell erre a paraméterre, mivel
ez a futasi frekvencidk, ill. a felfutasi és lefutasi értékek
alapja

Beallitasi tartoméany: P00.04~400,00Hz

50,00Hz

P00.04

A futési
frekvencia felsé
hatéarértéke

A futasi frekvencia fels6 hatara az inverter kimeneti
frekvencidjanak felsé hataraval esik egybe, igy kisebb
vagy egyenlé a maximalis frekvenciaval.

Beadllitasi tartomany:P00.05~P00.03 (Max. kimeneti
frekvencia)

50,00Hz

P00.05

A futasi
frekvencia als6
hatarértéke
(minimum
frekvencia)

A futasi frekvencia alsé hatara.

Amennyiben a frekvenciaforras(pl.: potméter) altal
bedllitott frekvencia kisebb, mint az itt beéllatott érték,
akkor az inverter ezen a minimum frekvencian fog futni.
Megjegyzés: Max. kimeneti frekvencia = Frekvencia
felsd hatarértéke = Frekvencia alsé hatarértéke
Beallitasi tartomany:0,00Hz~P00.04 (A futasi frekvencia
fels6 hatarértéke)

0,00Hz




Funkcié
-kéd

Név

Paraméterek részletes utasitasai

Alap-
értelmezett
érték

Médosi
t

P00.06

LA” frekvencia-
parancs
forrdsanak
kivalasztasa

P00.07

,B” frekvencia-
parancs
forrdsanak
kivalasztasa

0: Frekvencia megadéasa a kezel6 feliilet gombjairdl
A P00.10 funkciokéd megadja az alap frekvencia értékét
(ha ezen nem mddosit, ez megegyezik a P00.04.)

1: Anal6g All bedllitas - frekvencia megadasa a kezeld
felllet potméterérdl.

2: Analég AI2 beadllitds — frekvencia megadasa az
analég bemenetrol.

Az AI2 vagy fesziltség, vagy aram bemenet lehet
(0~10V vagy 0~20mA), amit a J3 jumperrel lehet allitani.
Megjegyzés: amikor az analég AlI2 a 0~20mA
bemenetet valasztja, akkor a 20mA-hez megfeleld
feszultség 10V.

Az anal6g bemeneti beallitas 100,0%-a elére
iranyban meghatarozott maximalis
frekvencianak (P00.03 funkciokdd), mig a -
100,0% a hatra iranyban meghatarozott
maximalis frekvencianak (P00.03 funkciokdd)
felel meg.

6: Tobb sebességes futas

Az inverter tobbsebességes médban fut, ha
P00.06=6 vagy P00.07=6. Allitsa be a P05
paramétercsoport digitalis
bemeneteit(P05.01-P05.05) tobsebességes
futadsra(16-17-18-19) és rendeljen ehhez
frekvenciakat a P10 paramétercsoportban.

7: PID-vezérlés bedllitasa

Az inverter futdsat a PID-vezérl6 allitja.

Ha P00.06=7 vagy P00.07=7 sziikséges a PID
beallitasokat elvégezni a P09
paramétercsoportban.

8:MODBUS kommunikéaciés bedllitas
A frekvenciadt a MODBUS kommunikéaci6 Aallitia be.
Lasd a P14-et a részletes informaciokért.

Megjegyzés: A és B frekvencia azonos bedllitdsa nem
lehetséges

P00.11

ACC idé6 1

P00.12

DEC Id6 1

Az ACC id6 azt az id6t jelenti, ami az inverternek a OHz-
r6l a maximalis értékre torténd felgyorsulasahoz
szilkséges.(P00.03).

DEC id6 azt az id6t jelenti, ami az inverternek a
maximalis értékrdl torténd lelassuldsahoz szikséges.
Kimeneti frekvencia OHz esetén (P00.03).

A MSI10 sorozat inverterei négy csoport ACC/DEC id6t
kilénbdztetnek meg, amelyeket a P05
paramétercsoporttal  lehet kivalasztani. Az inverter
gyari alapértelmezett ACC/DEC ideje az els6 csoport.

A P00.11 és a P00.12 beallitasi
tartomanya:0,0~3600,0mp

0,1

0,3




Funkcié
-kéd

Paraméterek részletes utasitasai

Alap-
értelmezett
érték

P00.13

Futas iranyanak
kivalasztasa

0: Alapértelmezett iranyban fut, az inverter el6refelé fut.
FWD/REV jelzéfény nem vilagit.

1: Ellentétes iranyban fut, az inverter hatrafelé fut.
FWD/REV jelzéfény vilagit.

Modositsa a funkciékédot a motor forgasiranyanak
atkapcsolasadhoz. Ez a hatds megegyezik két darab
motorvezeték felcserélésével(U,V,W).

A motor forgasiranya a kezel6 feltleten a
gombbal valtoztathaté meg. L&sd a P07.02 paramétert.
Megjegyzés: Amikor a funkciéparaméter visszatér az
alapértelmezett értékre, akkor a motor jarasiranya is
visszatér a gyari alapértelmezett bedllitasra. Ezt egyes
esetekben  koriltekintéssel  kell  hasznélni az
Uzembehelyezést  kovetéen, ha a forgasirany
megvaltoztatasa nem lehetséges.

2. Hatrafelé jaras tiltdsa: Specidlis esetekben
hasznéalhato, ha a héatrafelé jaras tilos.

P00.14

Kapcsolasi
frekvencia
bedllitasa

A motortipus és a kapcsolasi frekvencia kapcsolati
tablazata:

A kapcsolasi
Motortipus frekvencia gyari
értéke

0.2~2.2k
W

A magasabb kapcsolasi frekvencia el6énye: idedlis &ram
hulldamforma, kis aram harmonikus hullam és motorzaj.
A magas kapcsolasi frekvencia hatranya: a kapcsolasi
veszteség novelése, az inverter hémérsékletének
novelése és a kimeneti kapacitasra gyakorolt hatasa. Az
inverter teljesitményét magasabb kapcsolasi frekvencia
esetén csokkenteni kell. Ezzel egyidejlileg az
aramszivargas és az elektromagneses interferencia né.
Tul alacsony kapcsolasi frekvencia alkalmazéasa instabil
futdst, a nyomaték csokkenését és tulfeszlltséget
okozhat.

A gyartd az inverterhez gyarilag medfelelé
vivéfrekvenciat 4llit be. Altalanossagban véve a
felhasznaléknak nem sziikséges modositani ezt a
paramétert.

Amikor a hasznalt frekvencia meghaladja az
alapértelmezett vivéfrekvenciat, akkor az inverter

4kHz

A modelltél
fugg




Funkcié
-kéd

Paraméterek részletes utasitasai

Alap-
értelmezett
érték

Médosi

teljesitményét ezen érték feletti 1k vivéfrekvencianként
20%-kal kell csokkenteni.
Beallitasi tartoméany:1,0~15,0kHz




Alap-

FunII<C|o Név Paraméterek részletes utasitasai értelmezett LS
-kod o t
érték
P02 csoport 1. motor
1. aszinkron ,,
P02.01 | motor névleges | 0,1~3000,0kW A mfgdelltol @
teljesitmény 99
1. aszinkron
P02.02 | motor névleges | 0,01Hz~P00.03(a max. frekvencia) 50,00Hz @
frekvencia
1. aszinkron A modelltél
P02.03 | motor névleges | 1~36000rpm @
fordulatszam fugg
1. aszinkron A modelltél
P02.04 | motor névleges | 0~1200V @
fesziiltség fugg
1. aszinkron A modelltél
P02.05 | motor névleges | 0,8~6000,0A @)
aram fugg
P05 csoport Bemeneti csatlakozékapcsok
S1 sorkapocs 0: Ni?cs funlfc_ié i
P05.01 funkciéjanak 1: El6éreforgasi mivelet 1 ®
Kivalasztasa 2: Hatraforgasi mivelet
3: 3-huzalos vezérlés — engedélyezd jel
S2 sorkapocs 4 Elf)reforga}y_ Iefpteteis / kL{SZE}S
g 5: Hatraforgési |éptetés / kiszas
P05.02 funkcidjanak L . . — 4 @)
L . 6: Ures sebességfokozatba kapcsolas a ledllitashoz
kivalasztasa s . -
7: Hiba miatt alaphelyzetbe &llas
8: Pause
S3 sorkapocs A
s 9: Kiilsé hiba bemenet
P05.03 fkqnlflclmz:r)ak 10:Frekvencia novelése (UP) 7 @
lvalasztasa 11:Frekvencia csokkentése(DOWN)
S4 sork 12:Frekvenciamddositasi beallitas torlése
P05.04 funiiiézprgks 13:Valtas A és B bedllitas kozott 0 ®
’ Kival Jzt' 14:Valtas kombinacios bedllitas és A bedllitas kdzott
alaszlasa | 5valtas kombinacios bedllitas és B beallitas kozott
16: Tobbsebességes vezérlé terminal 1
17: Tobbsebességes vezérld terminal 2
18: Tobbsebességes vezérlé terminal 3
S5 sorkapocs | 19: Tobbsebességes vezérlé terminal 4
P05.05 funkciéjanak | 20: T6bbsebességes vezerles leallitas 0 ®

kivalasztasa

21:1. ACC/DEC id6 opci6 1

25:PID vezérlés ledllitasa

26:Keresztiranyd  ledllitas(az  aktudlis  frekvencian
megall)




Alap-

FunII<C|o Név Paraméterek részletes utasitasai értelmezett Médosi
-kod ey t
érték
27:Keresztiranyl visszadllitas(visszatér a kozépsé
frekvencidhoz)
28:Szamlal6 visszaallitasa
30:ACC/DEC tiltdsa
31:Szamlalé kiolddja
33:Atmenetileg térli a frekvenciamddositési beallitast
34:DC fékezés
36:A parancsot a kezeld fellletre juttatja el
37:A parancsot a csatlakozékapcsokra juttatja el
37:A parancsot a kommunikaciora juttatja el
42: Megadott id6ben valé ledllas  (specialis
berendezésekhez)
43~63: Fenntartott
4. Hibakeresés és elharitas

Az aldbbiak szerint cselekedjen az inverter meghibasodasat kovetéen:
1. Ellenérizze, hogy a kezel6 felulet mikddik. Amennyiben nem, akkor Iépjen
kapcsolatba az MS-ANTRIEBSTECHNIK irodajaval.
2. Ha nem tapasztal hibat, akkor kérjik, ellenérizze a korabbi hibakat (P07.27-t6l), és
gy6z6djon meg arrol, hogy az ott eltarolt hibak okait megsziintette.
3. A részletes megoldasért tekintse meg az alabbi tablazatot, majd ellenérizze a

lehetséges okokat.

4. Sziintesse meg a hibat, vagy kérjen segitséget!
5. Végezzen (jbdl hibaellenérzést és tordlje a hibauzenetet az inverter futdsa
érdekében.




Hibakéd

Hibatipus

Lehetséges ok

Teend 6k

1. A gyorsulas vagy lassulas tal

1. Novelje az ACC id6t
2. Ellendrizze a bemeneti

OocC1 nagy mértéki. teljesitményt
2. A hélozat fesziiltsége tul 3. Véalasszon nagyobb
alacsony. teljesitményd invertert
3. Az inverter névleges 4. Ellendrizze, hogy a terhelés
oc2 Talaram lassuléskor teljesnmen,ye t'ul alac§ony. nem zért-e r0\,/|dr£9 ('a foldfales
4. A terhelés valtakozik vagy vagy huzalozas rdvidre zart)
rendellenes. vagy a forgas nem kelléen
5. Afoldelés rovidre zart, vagy a | kdnnyd.
. i ) kimeneten fazisvesztés tortént. | 5. Ellenérizze a kimeneti
oc3 Tolaram éllando 6. Erés kiils6 interferencia konfiguraciot.
sebessegen jaraskor | (55a55talhats. 6. Ellenérizze, hogy nincs-e ers
interferencia.
ovi Tulfesziiltség 1. Ellenérizze a bemeneti
gyorsulaskor ) . teljesitményt!
1. A bemeneti feszliltség jest Y n -
. L 2. Ellenérizze, hogy a lefutasi
Tulfesziltség rendellenes. i L
ov2 . P idé nem tdl révid-e, vagy az
lassulaskor 2. Nagy teljesitmény- . D
: ) : inverter nem a motor jarasa
3 . | visszacsatolas van jelen. . )
ova Tllfesziiltség allandé kozben indul-e el, vagy nem
sebességen jaraskor igényel-e nagyobb fékellenallast!
... | Atapellatas fesziltsége tal Ellendrizze a tapvezeték
uv DC-busz alulfesziltség P 9 . p ]
alacsony. bemeneti teljesitményét
1. Atapellatas feszultsége tul
alacsony. 1. Ellenérizze a tapvezeték
2. A motor névleges teljesitményét!
oL1 Motor tllterhelés arambeallitasa helytelen. 2. Allitsa be helyesen a
3. Amotor megszorult vagy a névleges aramot!
terhelés tdl nagy, vagy nagy 3. Ellenérizze a terhelést!
mértékben ingadozik.
1. Agyorsulas tal  nagy 1. Novelje az ACC id6t!
mértéka 2. Ne inditsa Ujra leéllas kézben!
2. Jaré motorra inditas. 3. Ellenérizze a tapvezeték
oL2 Inverter tllterhelés | 3. Atapellatas feszultsége tul teljesitményét!
alacsony. 4. Nagyobb teljesitményi
4. Tdl nagy a terhelés. invertert valasszon!
5. Valasszon megfelel6 motort!
. Az inverter tulterhelési - ot &
Elektronikus ZI v . u ', . Ellenérizze a terhelést és a
oL3 P el6riasztast jelent a bedllitott - e ..
taltoltddés ok ) tllterhelés elériasztasi pontot.
érték szerint.
1. Lasd a tularamra adott
megoldast!
Egyeniranyito - I 2. Uritse ki a légcsatornat vagy
OH1 gy y 1. Légaram megszlinése vagy . i
timelegedése iy . . cserélje le a ventilatort!
9 ventilator karosodasa . . .
. A, . 3. Csokkentse a kornyezeti
2. Kornyezeti h6mérséklet tdl P
magas hémérséklet!
o . . .. .. | 4. Ellenérizze, majd
3. Atulterhelésben futas ideje tdl L I
. csatlakoztassa Ujra!
hosszda. Al liesitménvt!
OH2 IGBT tlimelegedése 5. Valtson teljesitmenyt!

6. Cserélje le a tapegységet!
7. Cserélje le a f6 vezérlépanelt!




Sl kulsé hiba bemeneti

Ellenérizze a killsé berendezés

EF Klsé hiba .
sorkapcson bemenetét
1. Az Atviteli sebességbeallitas | = AIitson be megfeleld atviteli
oo sebességet !
hibas. e I
) P . . .. | 2. Ellenérizze a kommunikacio
2. Hiba tértént a kommunikacio ‘s . -
o o csatlakozasanak kiosztasat!
bekotéseben. 3. Allitson be megfelels
CE Kommunikaciés hiba | 3. A kommunikaciés cim ) . g
kommunikéciés cimet!
helytelen. . S oas
P . 4. Cserélje le a kommunikéacié
4. Erés interferencia . P o
. kiosztasat vagy javitsa az
tapasztalhat6 a . . S p
S oas interferencia elleni védekezd
kommunikéaciéban. s
kapacitast!
1. Hi $ k irasanak )
65 ohaséudnak vererése | L Nyomia e a STOPRST
EEP EEPROM hiba K6zben gombot a visszaallitashoz!
2 EEPROM karosodés 2. Cserélje le a f6 vezérlgpanelt
1. PID visszacsatolas Gizemen 1. Ellenérizze a PID
PIDE PID visszacsatolasi | kivdl visszacsatolasi jelet!
hiba 2. PID visszacsatolasi forras 2. Ellenérizze a PID
eltlinik visszacsatolasi forrast!
S s .. | Az inverter tényleges futasi ideje | . . .
Az id6 elérte a gyari - . 4 g . P ! Kérdezze a forgalmaz6t, majd
END ANleA tullépi a belsé bedllitott futasi 1 P
bedllitast. idét allitsa be a futasi id6t!
Az inverter alulterheltségi Ellenérizze a terhelést és a
Elektromos s . e PR .
LL eldriasztast jelent a beallitott alulterheltségi el6riasztasi

alulterheltségi hiba

érték szerint.

pontot.




5. Hasznélati utasitas MSI20SS egyfazisi motor meghajtasara

A firmware verzidja: P7.13 = 2.01.21
Ez az utasitas az MSI20 hasznalati utasitas kiegészitése.
Az eredeti MSI20 kézikdnyv funkcidi megmaradtak, és csak az egyfazisu motor hajtasi
algoritmusa és a kapcsol6do funkciokddok keriiltek hozzaadasra.
Egyfazisi motor hajtdsahoz a kdvetkezé funkciokodot kell beéllitani, az alabbiak szerint
(lasd a kovetkezé tablazat piros jelét). Amennyiben haromfazisi motort hajt ezzel a
frekvenciavaltoval, kérjuk, allitsa be az alapértelmezett értéket az MSI20 szabvanyos
Uzemeltetési kézikdnyve szerint, valamint allitsa a P04.34 = 0x00 értékre.

Funkciékod

Név

Paraméterek
részletes lefrasa

Bedllitasi
tartomany

Alapértelmezett

P00.00

Vezérelési méd

0:SVCO
1:SvVC1
2 : V/IF control

0~2

P11.00
védelem

Faziskimaradas

0x000~0x111

Egyes helyiérték:

0: Szoftveres bemeneti
faziskimaradas
védelem kikapcsolva
1: Szoftveres bemeneti
faziskimaradas
védelem bekapcsolva

Tizes helyiérték:

0: Kimeneti
faziskimaradas
védelem kikapcsolva
1: Kimeneti
faziskimaradas
védelem bekapcsolva

Széazas helyiérték:

0: Bemeneti hardveres
faziskimaradas
védelem kikapcsolva
1: Bemeneti hardveres
faziskimaradas
védelem bekapcsolva

0x000~0x111

0x000

Egyfazisi motor
rendelkezésiinkre.

meghajtasara az alabbiakban bemutatott

1. Frekvenciavalté kimenet: egyfazisa AC

2

lehetéség all




2. bekotés:

U

INVERTER V —X
W

a. Fuggvényparaméter beallitasok

s . Paraméterek részletes Beallitasi P
Funkciokéd Név Tl tartomany Alapértelmezett
P02.04 Villanymotor 0~1200V 0~1200 230V
névleges
fesziltsége
P04.34 Egyfazisu Egyes helyiérték: 0x00~0x12 0x02
hajtdsmod Villanymotor-vezérlé

Uzemmod kivalasztasa
0: Haromfazisu
villanymotor-vezérlés
1: Egyfazisu
villanymotor kétfazist
vezérlés

2: Egyfazisu
villanymotor egyfazisu
vezérlés

Tizes helyiérték:

A segédtekercs
feszultség (V fazis)
forditas, egyfazisu
motor kétfazisu
vezérlése kdzben
0: Nem megforditva
1: Forditva

Ebben az miikddési médban a villanymotor inditasi arama elég magas, el6fordulhat,
hogy a motor nem indul el. Ebben az esetben megfeleléen beallithatja a P04 csoport
VF gorbéjét. Ha a bedllitas utan tovabbra sem indul el, valassza a masodik megoldast.
3. Afrekvenciavalt6é kimeneti faziskulonbsége 90 fok, valtakoz6 aram (tavolitsa

el a motorrél az indit6 és tizemi kondenzatort)

a. bekotés:

Ha az egyfazisu villanymotort nem lehet elinditani, akkor a
kétfazisu vezérlési modszert kell alkalmazni, és a motor indit6 és
Uzemi kondenzatorait (ha vannak) el kell tavolitani. Az alabbi abra
egy altalanos egyfazisi motor belsé vezetékezését mutatja. Az




abran az L1, L2, C1 és C2 az Uzemi tekercset, az inditotekercset,
az Uzemi kondenzatort és az indité kondenzatort jeldlik. Ha a motor
fordulatszama meghaladja a névileges fordulatszam 75% -at, az
indit6 kondenzator kikapcsol.

L

Az alabbi kép a kondenzatorok eltavolitasa utani képet mutatja:

u2

U1

U

C1

c2 u2

u1

V1

W

Az Ul és a V1 a tekercsek kozOs kivezetései. Csatlakoztassa 6ket az inverter W
kimeneti kapcsahoz. Csatlakoztassa az U2-t az inverter U kimeneti csatlakozéjahoz.
Csatlakoztassa a V2-et az inverter V kimeneti csatlakozéjahoz.

b.

Forgasirany megvaltoztatasa

A villanymotor forgasiranyanak megvaltoztatasahoz cserélje
meg a motor V1 és V2 kimenetét, vagy valtoztassa meg a V fazis
fesziltség fazisat a P04.34 funkcidkdd tizes helyiértékén keresztil.
A pozitiv irany beallitasat kdvetéen a faziskésés meg van forditva,
a mikodési irdnyt pedig a P00.13 valtoztatja.



c. Paraméter bedllitasok

Funkciokéd Név ’Parametefe’k Beall|t§15| Alapértelmezett
részletes leirdsa tartomany
P04.34 Egyfazisu Egyes helyiérték: 0x00~0x12 0x01
hajtdsmod Villanymotor-vezérlé
zemmod kivalasztasa
0: Haromfazisu
villanymotor-vezérlés
1: Egyfazisu
villanymotor kétfazisu
vezérlés
2: Egyfazisu
villanymotor egyfazisu
vezérlés
Tizes helyiérték:
A segédtekercs
feszultség (V fazis)
forditas, egyfazisu
motor kétfazisu
vezérlése kdzben
0: Nem megforditva
1: Forditva
P04.35 \ és U | 0.00~2.00 0.00~2.00 1.00
feszultségarany
egyfazisu motor
kétfazisi  vezérlés
allapotadban
P17.38 Az egyfazisi motor | 0.0~100.0A 0.0~100.0A 0.0A
6 tekercsarama
P17.39 Az egyfazisi motor | 0.0~100.0A 0.0~100.0A 0.0A
segédfazis
tekercsarama
P02.04 Villanymotor 0~1200V 0~1200 200V
névleges
fesziltsége

d. Hibakeresésilépések
1. Allitsa be a P00.18 = 1 értéket, dllitsa vissza a gyari
paramétereket. Allitsa be a P11.00 = 0x000 értéket, torélie a
bemeneti és a kimeneti fazisfigyeld funkciot.
2. Allitsa be a P00.00 = 2 értéket (V / F vezérlés), allitsa be a
P04.34 = 0x01 értéket.
3. Allitsa be a megfelel6 motor paramétereit. P02.01 ~ P02.05.
A maximalis kimeneti fesziltséget egy tébbpontos V / F goérbe is
meghatéarozhatja.
A shift gomb megnyomésaval ellenérizheti a két tekercs
aramfelvételét, vegye figyelembe, hogy a f6 és a segédfazis
tekercs impedancidja kilonbozik, azonos kimeneti fesziltség
mellett, a f6 és a segédfazis tekercs arama nem azonos.
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